
 深圳市大象机器人科技有限公司  

MS&MC 系列关节模组型号说明 

 

MS 20 – R101 – ME19 - H1 

 

【通讯类型】 

H1 - 带 EtherCAT 通讯配置驱动器 

H2 – 带 CAN 通讯配置驱动器 

N0 – 不带驱动器 

【规格】 

14 – 使用 14 规格谐波减速器 

17 – 使用 17 规格谐波减速器 

20 – 使用 20 规格谐波减速器 

25 – 使用 25 规格谐波减速器 

32 – 使用 32 规格谐波减速器 

【减速比】 

101 – 1:101 

161 – 1:161 仅 32 规格 

【系列名】 

MS – 带三通外壳的关节模组系列 

MC – 不带三通外壳的关节模组系列 

【绝对编码器配置】 

SE17 – 17 位单圈分辨率 

SE19 – 19 位单圈分辨率 

ME19 – 19 位单圈分辨率+16 位多圈计数器 


